A Continental fejlesztésének specialis algoritmusa negy
kiilonb6z0 utviszonyt ismer fel tipikus jellemzo6i alapjan:
szaraz, nedves, hoval boritott €s jeges. A nedves utviszonyok
felismerése jelenleg mar a tesztelés fazisaban tart az
autogyartoknal.

., Az Utviszony Felismerd Rendszer a jarmiiben meglévd
szenzorokon keresztiil szerez informaciot az utfeliilet
tapadasarol” — mondta el Bernd Hartmann, a Fejlett Vezetoi
Asszisztencia Rendszerek & Gumiabronces Interakcio
projektcsoport vezetoje. ,, Ez a tudas lehetové teszi, hogy a
fejlett vezetoi asszisztencia rendszer funkcioi az adott
utviszonyoknak megfeleloen modosuljanak. Peldaul nedves
utfeliileten egy kozelgo iitkozés elkeriilése érdekében az
automata veszfékezo rendszernek elobb kell miikodeésbe lépnie,
mint szaraz uton.”

EgyelOre kizarolag a soforok feladata, hogy felmérjek az
iddjarasi viszonyokat, illetve figyelemmel kisérjék a jarmii
kornyezetét, és ebbdl megallapitsak, hogy milyen lehet az ut
allapota. A jovében a sofdrt az Utviszony Felismeré Rendszer
tamogatja majd, igy a fejlett vezetdi asszisztencia rendszerek
képesek lesznek felismerni a kedvezdtlen viszonyokat, €s a
begyljtott informacioknak megfelelden tudnak majd id6ben
reagalni. Hartmann 0gy véli, hogy ez a képesseég a jovoben
még nagyobb jelentdségli lesz: ,, Az automata vezetés esetében
el kell érniink, hogy a rendszer képes legyen felismerni az ut
dllapotat. Egy automatavezetésii autonak kiilonosen fontos
tudnia, hogy jeges-e az ut, annak érdekében, hogy
biztonsagosan tudjon kozlekedni.”

Az Utviszony Felismerd Rendszer az utviszony
megallapitasdhoz felhasznalja egyrészt a kornyezet elemzéset
az auto elejen elhelyezett kamera képei alapjan, illetve ezt



osszeveti az ESC (Elektronikus Stabilitas Szabalyozas)
rendszerbdl szarmazo6 jarmiidinamikai adatokkal, a regionalis
iddjarasra vonatkozo ismeretekkel (homérseklet, ablaktorld
aktivitas ¢s felhd adatok), valamint az abroncs viselkedésével
is. Ezt kovetoen az 0sszegylijtott adatokbol kiszamitasra kertil
a surlodasi egyiitthatd, amely ismeretében az Utviszony
Felismeré Rendszer hozzajarul az aktiv kozlekedésbiztonsag
novelésehez. ,, 4 rendszert, ahol lehetséges, a meglévo
erzékelokre alapozva kell kiepiteni.”

Ezen kiviil a jovOben a gumiabroncsok is intelligensek
lesznek, mivel olyan szenzorokkal lesznek majd felszerelve,
amelyek kozvetlen informaciot juttatnak el a gumiabroncs és
az utfeliilet érintkezési tertletérol.

A tovabbi fejlesztések soran az Utviszony Felismer6
Rendszertol szarmazo informaciok majd egy olyan atfogo,
360°-o0s kornyezeti modellhez jutnak el, amely vezetés teljes
kornyezetét képes lesz vizsgalni. Ebben az Gt geometriaja, a
lokalizacios ¢€s kozlekedési szabalyok felismerése, a mozgod
targyak modell-alapt kovetése, illetve a szabad teriilet
felismerésének integralasa mind fontos szerepet jatszanak
majd. ,, Ezek az informaciok egy datfogo adatbazist hoznak
létre, amely minden iddjarasi koriilmény mellett lehetové teszi
a biztonsagos automatavezetést” — tette hozza Hartmann.



